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关键技术 –机体设计

多旋翼飞行器的发展历史
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一、多旋翼的发展历史
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关键技术–机体设计
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关键技术 –机体设计

一、机身布局

(1)交叉型

按飞行方向与机身关系，

又分为：+字型和X字型。

目前常用的X字型结构，因为:

• 机动性更强

• 前视相机的视场角不容易被

遮挡
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关键技术 –机体设计

旋翼安装
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关键技术 –机体设计

重心位置
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关键技术 –机体设计

气动布局
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关键技术–动力学建模
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关键技术 –动力学建模

总体描述
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关键技术–飞行器控制



13

关键技术 –飞行器控制

飞行控制构架



福建飞虎无人机

福建飞虎无人机简介
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技术基础

• 依托新加坡国立大学无人机研究组

• 新加坡华智科技有限公司

姓名 技术专长 学历

蔡国玮 飞行控制 博士

崔金强 导航算法 博士

柯艺杰 飞机器设计 博士

李坤 嵌入式系统 博士

杨兆林 嵌入式系统 硕士

技术团队代表

2016年6月16日注册成立

• 定位1：专业无人机技术方案供应商

• 定位2：行业应用解决方案
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虎睿系列无人机



福建飞虎无人机

多旋翼飞行器的未来展望
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技术展望
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联系方式

 蔡国玮博士

 18050292377

 feihu.cgw@foxmail.com

欢迎各位专家指导飞虎！

欢迎各位学子加盟飞虎！


